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Pré-requisito(s)
GLFI8102PE - VETORES E GEOMETRIA ANALITICA

Ementa
Vetores no R*n. Espacos vetoriais e subespacos. Bases e dimensao. Transformacgoes lineares descritas por
matrizes ou como operag¢des geométricas. Autovalores e autovetores. Espagos com produto interno. Matrizes e
Sistemas Lineares.

Bibliografia

Bibliografia basica
ANTON, Howard; RORRES, Chris. Algebra linear com aplicagées. 8.ed. Sdo Paulo: Bookman, 2001. 572 p., il. ISBN
9788573078473 (Broch.).
CALLIOLI, C. A.; DOMINGUES, H. H.; COSTA, R. C. F. Algebra Linear e Aplicacdes. 6. ed. Sao Paulo: Atual
Editora, c¢19, David C. Algebra linear e suas aplicagdes. 2.ed. Rio de Janeiro: LTC Ed., c1999.ANTON, Howard;
RORRES, Chris. Algebra linear com aplicacdes. 8.ed. Sdo Paulo: Bookman, 2001. 572 p., il. ISBN 9788573078473
(Broch.).
CALLIOLI, C. A.; DOMINGUES, H. H.; COSTA, R. C. F. Algebra Linear e Aplicacdes. 6. ed. Sao Paulo: Atual
Editora, ¢1990.
LAY, David C. Algebra linear e suas aplicacdes. 2.ed. Rio de Janeiro: LTC Ed., c1999.

Bibliografia complementar
STEINBRUCH, A.; WINTERLE, P. Algebra Linear. 2.ed. Sdo Paulo: Makron Books, 1987.
LIPSCHUTZ, Seymour; LIPSON, Marc Lars. Algebra linear. 4. ed. Porto Alegre: Bookman, 2011. (Colecéo
Schaum).
LIPSCHUTZ, Seymour. Algebra linear: teoria e problemas. 3. ed. rev. ampl. S&o Paulo: Pearson Makron Books,
2004.
BOLDRINI, J. L.; COSTA, S. I. R. et al. Algebra Linear. 3. ed. Sdo Paulo: Harbra, 1986.

LIMA, Elon Lages. Geometria analitica e algebra linear. 2. ed. Rio de Janeiro: IMPA, 2011. 323 p., il.

Objetivos Gerais
Tornar o aluno familiarizado com conceitos fundamentais da Algebra Linear (Espacos Vetoriais e Transformacdes
Lineares) e apresentar diversas aplicacoes.

Metodologia
Aulas expositivas. Uso frequente de softwares matematicos tais como Maple, Matlab e GeoGebra. Diversas listas
de exercicios extraclasse.

Avaliagao

Duas provas:
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- P1
- P2

Nota Semestral:
NS = (P1+P2)/2

O aluno:

- sera reprovado se NS <3

- fara prova final (PF) se 3 <=NS <7
- sera aprovado se NS >=7

Caso faga a prova final:
- serd aprovado se (PF+NS)/2 >=5 <=> PF >=10-NS e reprovado, caso contrario.

Programa

1.0 - Matrizes
1.1 - Tipos especiais de matrizes: quadrada, nula, coluna, linha, diagonal, identidade, triangular superior,

triangular inferior e simétrica
1.2 - Igualdade entre matrizes

1.3 - Operagdes com matrizes: adigdo, multiplicagdo por escalar, transposigao e multiplicagao
1.4 - Polinbmio de matrizes.
1.5 - Trago de uma matriz. Propriedades.

2.0 - Sistema de equacdes lineares
2.1 - Conjunto-solugéo
2.2 - Sistema homogéneo
2.3 - Matriz aumentada
2.4 - Sistemas equivalentes
2.5 - Operagobes elementares e matrizes elementares
2.6 - Numero de solugdes de um sistema linear. Variaveis livres

2.7 - Matriz escalonada. Eliminagao gaussiana. Matriz escalonada reduzida (matriz candnica). Eliminagdo de
Gauss-Jordan. Retro-substituicao
2.8 - Posto e nulidade

2.9 - Matriz inversa. Obtendo a matriz inversa

3.0 - Determinantes
3.1 - Desenvolvimento de Laplace
3.2 - Menores e cofatores. Matriz adjunta
3.3 - Matriz inversa usando sua adjunta. Propriedades dos determinantes. Regra de Cramer

4.0 - Espacos vetoriais e transformacgoes lineares
4.1 - Revisao: vetores no plano e no espago
4.2 - Espaco vetorial (real e complexo)
4.3 - Subespaco vetorial
4.4 - Combinagdo linear. Dependéncia e independéncia linear
4.5 - Base de um espaco vetorial
4.6 - Teoremas fundamentais
4.7 - Somas. Somas diretas
4.8 - Coordenadas. Isomorfismo entre um espaco vetorial de dimensao finita n e R*n
4.9 - Mudanga de base

4.10 - Transformagoes lineares. Geometria das transformacdes lineares. Reflexdes, projecoes, rotagoes,
dilatagao e contragdo. Composi¢ao
4.11 - Nucleo e imagem. Teoremas. Matriz de uma transformacao linear

4.12 - Autovalores e autovetores. Polindbmio caracteristico
4.13 - Diagonalizagéo. Base de autovetores
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4.14 - Polinbmio Minimal. Teorema de Cayley-Hamilton
4.15 - Produto interno e norma. Base ortogonal e ortonormal. Processo de ortogonalizagado de Gram-Schmidt
4.16 - Complemento ortogonal. Operadores auto-adjuntos e ortogonais

4.17 - Diagonalizagdo de operadores auto-adjuntos e caracterizagdo dos operadores ortogonais

Professor(a) responsavel pela disciplina

Nome Eduardo Teles - (Mat. 1644770)
Assinatura
Coordenador do curso
Nome
Assinatura
|LocaIlData Petrépolis, 03 de agosto de 2009.
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